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垂直多関節型ロボット

●最適なアーム長さとより広い６軸関節可動範囲で複雑な組立、加工動作に対応。
●小さなボディ、スリムなアームで大きな作業エリアと可搬質量を実現。
機械部品の搬送から、電気部品の組立まで幅広いレイアウトに対応。

●耐環境仕様により、設置環境を選ばず幅広い用途に適用可能。

RV-F SERIES

垂直多関節型シリーズ構成

RV-2F

4kg最大可搬質量

リーチ

4kg 7kg

515mm
649mm

713mm
908mm

型式

504mm

3kg 7kg

RV-4F RV-4FL RV-7F RV-7FL

1503mm

7kg

RV-7FLL

1094mm

13kg

RV-13F

1388mm

13kg

RV-13FL

1094mm

20kg

RV-20F


